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	摘要: 
	本文針對即時性控制系統之塑模，提出一OOIDEF0 圖形化工具以及混合式塑模方法論。本方法包含系統靜態功能模式與動態行為模式兩部分。首先利用top-down方式以IDEF0分解系統功能規格，而後將其結果轉換至OOIDEF0，以呈現系統行為模式，並利用bottom-up 方式進行組合，以呈現出系統功能運作。其中，因本文所提之OOIDEF0 繼承原IDEF0 圖示精神，同時包含物件導向概念，可避免一般混合式方法於模式轉換所產生之問題。故本方法論將有效幫助設計者進行分析與塑模工作，並同時達到模式易維護與可重複使用等特性。最終，以一製造控制軟體系統為例，說明本方法之可行性。


